Lycée M°*® Ali de sfax Année scolaire 2008/2009

@ LIEVOUIR LI S VN TiHESE NS

Dossier technique 4°™ T

STATION DE LAVAGE DE VOITURES
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Fonctionnement :
Le portique étant en position retirée ( butée arriére) , Une demande de fonctionnement avec les

conditions de départ commandent le déplacement avant. Durant tout le fonctionnement du
systéme un voyant est allumé.

Quant la cellule est coupée par I'avant de la voiture alors les rouleaux sont mis en service.

Puis la cellule est de nouveau active derriére la voiture, les rouleaux étant toujours en service,
le déplacement repart dans l'autre sens.

Lorsque la butée arriére est de nouveau actionnée le systeme s’arréte.

En cas de probléme un arrét d'urgence peut étre effectué a tout moment par action sur un coup
de poing a verrouillage mécanique.

Remarque :
Le rouleau qui nettoie le pavillon de la voiture est suspendu par des cables et il se regle
automatiquement a la bonne hauteur.
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Moteur asynchrone triphasé : CATALOGUE CONSTRUCTEUR :

0184132 kW

Type

Pnuéfnsiﬁgfg Vitesse Couple Tension | Couranta | Intensité Fag}aeur
3 50 Hz nominale nominal nominale vide nominale puissance | Rendement
Pn Nn Tun AlY lo In c n LSMV 132
0s @
kW min " Nm V A A % LSMV 132
2,2 1440 14,6 220/380 2,27 8,14 /4,7 0,83 81 LSMV 100
3 1430 19,4 220/380 3,1 10,9/6,3 0,82 81 LSMV 112
4 1460 26 220/380 4.6 14,37 /8,4 0,8 85 LSMV 132
55 1460 37 220/380 4.4 18/10,4 0,87 86 LSMV 132
7,5 1455 49,4 220/380 47 24,25/ 14 0,89 87 LSMV 160
9 1460 58,8 220/380 6,5 29/16,8 0,88 88 LSMV 160
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